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Departamentul Mecatronicx

RAPORT DE AUTOEVALUARE
A ACTIVIT*ITII DESFA$URATE iN ULTIMII 5 ANI (2011.2015)

1. Numele ti prcnumele: Maniu Inocentiu
2. Vechimea totah in munci: 39, din care in invdFmeftd supedor: 36
3. Funclia didacticA: profesor, din anul: 1999
4. Doctor din anul: 1995
5. FiSa sinteticd cu punctajul realizat in ultimii 5 ari: detaliat in Anexa I
6. Alle perfolmanle in activitarea didactic6

a. Discipline noi asimilate, corelate cu standardele inteme gi intemalionale,
introduse in planul de inv45mart: Aplicajii robotice- anul II Master,
specializdrile: Sisteme robotice cu inteligentra artificiald $i Ingineria calit5trii in
mecatronica ii robodca.
Punctaj revefidicat: 20 puncle

b. ContribuJii semnificative aduse programelor analitice: Am urmaxit in fiecare an
actualizarca programelor analitice la disciplinele predate cu noutAlile aparute in
litemtula de specialitate.
Punctaj rcrekdicat: 20 puncte

c. Profesor invitat la universitdli din trard sau shainatate : in perioada 2011-2015, cu
aprobarea Senatului UPT, am fost invitat la Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
pentu a sustine disciplina AplicaJii rcbotic€ din planul de lnvdFmant al
specializdrii Roboticb, anul II Master.
Punctaj rc'rendicat: 20 puncte

d. Organizarea -unor activitaf cu studenlii (practicA in larA gi strdinAtate, cusud de
vari, etc.) : In ultimii 5 ani am trimis numero$i studenli de la ciclul de licenld,
master $i doctorat pentru a efectua pmctica in vederea intocmirii proiectului de
diplomd, lucrerii de disertatie sau a tezei la iNtitutrii dir trard sau stdindtate:
Universitatea Transilvania din Braqov, Universitatea Tehnicd din Dresda,
hrstituflrl Francez de Mecanicd Avansatd (IFMA) din Clemont-Ferand, IPA
Stuttgart, Fachiochschule Osnabruck (Gennania).
Punctqj re'rendicat: 20 puncte

e. Proiecte de diplomd / disertalii conduse: in frecare an am condus in medie 3
proiecte de diplomi,/ disedalii ale studenlilor de la specializirile din domeniul
M€catonicA $i Roboticd.
Punctqj revendicat: 20 puncte

f Conducdtor de doctorat din anul 2008
- numfu doctomnzi in stagiu: 4

Punctaj reyendicat: l0 puncte
- nurnix de teze sustinute: 6

Punctaj reyendicat: 20 pancte
g. Contributrie la dezvoltaxea bazei materiale in concordantrd cu standardele specifice:

- dezvoltarea laboratoarelor: Dotarea laboratoarelor de Automatizfui li
sisteme de aclionaxe precum fi a celui de Roboli cu echipamente
modeme gi softuri de ultimd generalie produse de firme de renume:



FESTO (82.000 EURO), Siemens (30.000 lei), Qest(20.000 EURO),
cloos (40.000 EURo), KUKA (100.000 EURO).

Punctaj ret endicctt: 20 puncte
- inzestarea bibliotecii de specialitate: Stuctural synthesis of parallel

robots, palt I Methodology, (706 pg.), part 2 Translational topologies
with tho and three degrees of freedom, (761 pg.) $i palt 3 Topologies
with planar motion ofthe moving platform, (685 pg.), editura Springer,
autor Grigore Gogu; Programarea optimali cu algoritmi evolutivi a
produselor, editura Napoca Star , autor Lucian Tudose, Robotics ard
automation systems , editura Trans Tech Publications, 2010, editor
Cornel Bdlan

Punctaj rc\)ehdicat: 20 pancte
h. Recunoagte ale pefomanlelor didactice : Am avut o apreciere pozitive din pafiea

studenlilor.
Puhctaj revendicat: l8 puncte

i. Activitefl de maragedat in procesul de invdtremant :

Pdn funclia pe care o am in conducerea Facultali de MecanicA , aceea de deca.n qi
aceea de pre$edinte al board-ului domeniului de Mecatronica am desftquat in
permanenti activitef de tutoriere ECTS.
Punctaj revendical: 20 puncte

j. Cooperare cu cadre didactice din lare ti studindtate:

Tad: prof. dr. ing. Doroftei Ioan UT Iapi; prof. dr. ing. Mdndru Dan, prof. clr. ing.
Brad Stelian $i prof. &. Ing. Pisld Doina UT Cluj-Napoca; prof. dr. ing. Ivdnescu
Mircea gi prof.dr.ing. Nitulescu Mircea - Univ. din Craiova; prof. dr.ing. Mogan
Gheorghe qi prof.dr. ing. Neagoe Mircea - Univ. Transilvania din Bragov etc.

Strdinatate: prof. dr. ing. K. H. Modler 9i prof. dr. ing. Wemer A. Hufenbach -
T.U. Dresdeq prof. dr. ing. Grigore Gogu - IFMA Clermont-Fenand, B. Lammen

Si R. Schmidt - Fachhochschule Osnabruck etc.
Punctaj levendicat: 20 puncte

k. Alte activitifl educalionale (grantud, proiecte in prcgmme intemalionale, etc.):
ParticipAri efective la grantud ti proiecte in programe nafionale fi intemationale a
unor studenti de la specializarile arondate Departamentului de Mecatonicd, cat $i a
doctomnzilor in stagiu pe care ii conduc .

Exemplu: in cadrul proiectului POSDRU- "Master Intematrional de robotice
adaptabil la piala fo4ei de muncd" grupul lintd de la UPT a fost constituit din 30
de studenJi de la Facultatea de Mecanicd, domeniul MecatronicA $i Robotica.
Programe SocratesErasmus (2010-2014) IIP Timisoara - Fachhochschule
Osnabruck
Punctaj rewndicat: 20 puhcte

TOTAL PUNCTE REVENDICATE SECTIUNEA 6: 248 pahcte

7. Performante in activitate [epunctate in Anexa I
a. Coordoniri / participdri la programe de cercetare ilteme $i intemalionale

In ultimii 5 ani am fost membru in echipa de cercelare la 3 granturi din programul
PNCD-II; director proiect padener UPT la un grant din programul intemational
POSDRU ti membru la alte 2 grantud POSDRU, de asemenea membru in echipa
de management a unui proiect FP7; membru in echipa unui grant de cercetare
dezvoltarc cu padener din stminatate.
Punctaj revendicat: 20 pancte

b. Organisme profesional-ttiinlifice marcend recunoagterea activitdtrii proprii
Sunt membru al mai multor asocialii/societili profesional-gtiinlifice intre care:

Asocialia Romand de Teoria Maginilor Si Mecanismelor (ARoTMM), afiliatd (ca



8.

membru fondator) federa{iei inemaJionale de resoll (lFToMM); Asocialia de
Mecanicd Find qi Oflicn din Romdnia (AMFOR); Societatea de Roboticd din
RomAnia (SRRo) afiliati la IFR (F€deralia Intemalionald de RobodcA); Societatea
Romana de Mecatronicn (SROMECA).
Punctqj rcyendicqt: 20 puncte

c. Recunoa$ted ale perfomanlelor $tiinlihce pe plan intem / intemational
d. Membru in comitete editoriale ale unor reviste najionale / intemalionale, reIlrent

$tiinlific
Coordonator $tiinlific al Revistei Robotica & Management. Membru in colnitetul
editodal al revistei Mecatonica a Societdlii Romane de Meaatronicd. Membru in
Colegiul de Redaclie $i Referent gtiinlifrc al Buletinului griinlific al Universitdlii
Politehnica Timisoara. seria Mecanici.
Pukctaj levendicat: 30 p hcte

e. Paxticiparea in consiliile ttiintifice gi conducerea lucrdrilor la manifestdri inteme
ti intemationale
Co-Chairs la MTM & Robotics 2012-The Joint 10-th Intemational Conference of
the XI Intemalional Conference on Mechanisms and M€chanical Transmissions
(MTM) and the Intemational Conference on Robotics (Robotics'12), Clermont-
Ferrand; Membru in Comitetul $tiinlific Intemalional qi chairman de secliune la
"The 6-th Intemational Conference ROBOTICS 2014", Bucuregti
Punctaj rcvendicat: 20 p ncte

f. Citixi in liteEturA, referitoare la lucr[ri sau activiletri desJE$uate
Existd citdri ale tratatului de Robotici (editat in perioada 2008-2009 / 4 volume);
ale unor lucriri publicate $i in tezele de doctorat suslinute $i editate in ultimii 5 ani
in universitefl precum: Unive$itatea Politehnica din Buculeg| Universitatea
Tehnicd din Cluj-Napoca, Universitatea "Transilvania" din Bra$ov, Universitatea
din Craiova, Universitatea Politehnica Timisoara.
Punctaj re\)endicat: 15 pu cte

g. Membru al Academiei Romane
Punclaj lewndicat: 0 puncte

h. Membru al Academiei de $tiinJe Tehnice din Rom6nia sau al altor Acadomii
recunoscute
Punctaj rerendicet: 0 puncte

i. Doctor Honoris Causa
Punctaj rer)ekdicat: 0 puncte

j. Profesor onorific al altor universitdli
Punctaj revendicdt: 0 puncte

TOTAL PWCTE MVENDICATE SECTIUNEA 7:105 ouncte

Activitili manageriale ti administrative in sprijinul procesului didactic, de
cercetare,dezvoltare, etc, nepunctate in Anexa I

a) director ptogtume / prciecle ,ltemalionale (altele decAt cele punctate in
Anexa 1)
Director in cadrul programului Higher Education (ERASMUS) 2009/2013 pentru:
Bilateral Agreement for the academic yeat 2009D013 cu: Fachhochschule
Osnabruck gi Institut Francais de Mecanique Avancee.
Punctqj rewndicctt: 80 puncte
b) alte acli|itdti
\4embru perna ent in Conisia Nalionald pe4nu Invdtdmd la Distanld ti
Frec',,en1d Redusd a AMCIS.
Punclaj rc'rendicat: 100 pu cte



9) INDEPLINIREA CONDITIILOR DE ABILITARE
Sunt indeplinite co clitiile de abilitare confornOMECS_3121_din_27.01.2015
TOTAL PUNCTE REVENDICATE SECTIUNEA 9:400 puncte

10) Alte activitlli / rezultate nepunctate in Anexa 1

a) exercitare calitate de pregedinte al Senatului
b) exercitaxe calitate de preqedinte de comisie a Senalului
c) exercitarc calitate de scretar de comisie a Senatului
d) exercitare calitate de membru al Senatului
Membru al Senatului UPT
P nctaj relendicat: 20 puncte
e) exercitaxe calitate de membru in Consiliul facultdtii
Menbru al Conriliului Focultdtii de Mecanicd
Punctaj rcyendicat: 20 puncte
D exercitare calitate de preledinte de comisie a Consiliului facultdfi
Pre;edinte al Comisiei de Strategii ;i Politici
Punctci revendical: 20 pancte
g) gxercitaxe calitate de membru in Consiliul depaxtamentului
h) exercitare calitate de preqedinte de comisie a Consiliului departamentului
i) exercitarc fimctie de $efde catedri (v. Carta UPT)
j) exercitare funcqie de director laborator acreditat
k) exercitare funcjie de dircctor centu de cercetarc aqeditat (minimal la nivelul
UPT)
Dilectot Centlu de cercetare Mecdtronicd Si Robolicd 6)ezi copie dupd adresa
UPT nr. 956/1 6.0 1.20 I 2).

Punctaj revendicat: 20 puncte
l) exercitare calitate de membru in comisii profesionale (de conculs pentru
ocuparea posturilor didactice, de indrumare doctorat), dacd nu a fost normat in
statul de funcliuni)
Pre;edinte Comisii de concurs posturi de profesot (4) {i conferenliar(2)
Punctaj revendicat: 20 pancte
m) exercitare calitate de membru in board-urile domeniilor qi ale specializdrilor
Ple&dinte ql Boardului Mecatrcnica & Roboticd (201l-2014)
Punctqj retendicat: 20 puncte
n) exercitare fimclie de responsabil calitate
o) indrumarc concu$ud studenle$ti (nat'onale/internalionale) qi aducere de
premii pt. UPT
Organizarea Concursului de ploiecte de diploma Nicolae S. Gheoryhiu
Organizarca Cohcutsului MecAfi i cctdrul Proiectului Politehnica^ u pas spre
'riitorul tdu
Puhctaj lewndicat: 40 puncte
p) intocmirc state de funcliuni
q) intocmire orare
r) intocmire dosare penhr ARACIS
Vefificarea rlosarelor de evaluare penfi'u programele de sndii de licenld din
cadrul Facult ii de Mecanicd
Punctaj ret)endicat: 20 puncte
s) inlocmire anuar
t) organizare conferinle (lider sau membru in comitetul de organizare)



First ConJerence on Mechanisms, Transmissions and Applications, 2011
Timisoara
Membru in comitetul de otganizare
Joint Conference Mechanisms, Mechanical Trawmissions and Robotics 2012
Clermont Fenand
Vicepresedinte
3rd Conference Conference on Micrcactuatots and Mictomechanisns MAMM
2014Timisoaru-
Membru in comitetul de otganizarc
Punctaj re|endicat: 20 punctu
u) implicare in atragerea de candidali la admitere (prczentaxe UPT in licee,
organizare vizite ale elevilor in UPT, organizare simulare concurs de verificare a
cunottiatelor, etc)
Prezentare UPT si a Facultdtii de Mecanicd in licee
Olganizarea vizitelor elevilor cu ocazia Zilei Portilor Deschise
Punctaj rewndicat: 20 pancte
)) edilor cdrlj / volume de proceedings-uri
Grigore Gogu, Inocentiu Maniu, Erwin-Chr. Lovasz, Jean-Christophe Fduroltx,
Valentin Ciupe (Editors) - Mechanisms, Mechanical Transmissions and Robotics,
Se/ies: Applied Mechanics and Materials, Trans Tech Publications, 2012, 621
pages, ISBN 978-3-03 7B 5-395 -5.

Punctaj rc'rendicat: 5 puncte
w) premii 9i distinclii din paltea unor institutii / organizalii / societeli academice
sau ftiinlifice
20 1 4 Best papet Awad by 3rd Asian IFToMM MMS Conferece - Tian Jin
2013 Diploma de merit pentru pafticiparea la olganizarca conferMei "Only
together we succeed" tn cadrul proiectului (Multidisciplinary Tests- Key to
European Education, , ISJ Timit
Puhctaj re'rendicat: 20 puncte
x) recenzor lucrfui in extenso

8 luctdli lecelzate pentru Applied Mechanics and Materials
6 luctali lecelhate pentru Mechanism and Machine Science

Punctaj revetxdicat: 70 p ncte
y) pretedinte al unor organizafii profesionale
z) membru in conducerea unor organizalii profesionale
aa) atragerea de sponsoriztui
pentru swlinerea unor actiuni la nivelul Facultdlii de Mecanicd (conferilxle,

concutsuli studenleSti, publicitate penbu admitere)
Punctaj rcrendicat: 20 pancte
bb) realizaxea ti menlenarUa de aplica,tii informatice utile unive$ititii
creerca unei echipe pentru inbelinercq ;i modernizareq relelei de internet ;i site-
urilor la nivelul facultdlii ;i al departamentelor
Punctaj revendicat: 40 puncte
cc) altele
Ple$edinte in comisii pentru suslinerect publicd a unor teze de doctorat in
Univer s itatea P o lite hnica Timit oara ;
Membru ifl comisii pentru suslinerea publicd. a unor teze de doctorat in:
Ilni.relsitatea Politehnica din BuarreSti, Unitersitatea Tehnicd din Clui-Napoca,
Ilni,rersitdtea "Transihrania" din Brato\ Untuelsitatea din Craio'ra, Universitalea
Politehnica Timiioaru;
Membru tn Comisia .le Strategie $i Prcces de i tdldmdnt a Consiliului de
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Flancisc Viliam KOVACS. During the academic carfier he occupied

administative leadership positions at the "Politehnica" University of...

Erwin-Chistian Looasz, Dan Perju... i\ Explorctions in the HXtory d
Machines an,,. (zor2)

.-..3. >' "- '2 . \ 'l \

Chapter

Francisc Vilimn Kourtcs Ggzg-zoog)
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The paper deals with a novel kircmatic ehaiq which uses a geared linkage with
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Dedieated Griwerfor Books llandling in s.

LibrcW

This paper presents an inlovative design apprcach in grippers for library books
handling applications, within the library automation context. As libraries
provide a huge content ofpdnted materials, the autom...
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Applicotions of theAcker,rnoin Steering olnd"

Electronic Differential in Moder.n Electric
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Because the rise of the gas prices worldrdde cannot be neglected, hybrid and
electric vehicles arc becoming a more viable alternative to the combustion
engine vehicle. This article explores the possibility of ...
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The paper proposes a numerical method for computation ofthe base circle
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systems that are implemented in the library process activiti...

A. Comsa, L Maniu, N, Modler, E,-C. Lovasz... i New Trenils in Medicol ond
Seruice Robots (2or4)

Chapter

Neto T?ends in Seruice Robotics

The chapter presents the state of tle alt aod the cunent bends in the field of
seNice rcbotics. A set of data reports compiled by the Intemational Federation
of Robotics are presented in order to provide a...
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