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1. Ce este un robot mobil comandat de la distanta ?

Un robot mobil comandat de la distanta este un robot care poate fi controlat
prin diverse medii de comunicare, accesand zone greu accesibile
operatorului uman.




2. Aplicabilitatea robotilor mobili comandati de la distanta.

Aplicabilitatea robotilor mobili comandati de la distanta este foarte larga,
acesti roboti avand aplicatii in :

 Industrie
 Aviatie

* Medicina

« Medii acvatice
« Medii casnice
« Medii periculoase omului (temperaturi extreme, medii toxice, etc.)
« Explorarea spatiului cosmic
« Medii militare
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3. Alte variante de proiectare.

In cazul de fata, alte variante de proiectare reprezinta alte medii de comunicare
prin care se poate controla robotul si anume :

* Bluetooth
* Infrarosu
 Cablu

Fiecare dintre aceste medii de comunicare prezinta o serie de avantaje si
dezavantaje. Mediul de comunicare Wi-Fi a fost ales, deoarece este cel mai
accesibil, iar limitele impuse de distanta sunt mult mai largi, fata de celelalte

medii de comunicare.
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4. Constructia robotului si functionarea acestuia.

Constructia robotului reprezinta o serie de pasi pentru a asambla kit-ul
robotului, iar ulterior, montarea placii Raspberry Pi, a shield-ului, a camerei
video si a bateriei externe pe platforma robotului. Dupa ce intregul ansamblu a

fost realizat, se fac conexiunile intre shield si motoare si intre placa Raspberry
Pi si shield.
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Robotul mobil se deplaseaza cu ajutorul motoarelor de curent continuu. Motoarele
primesc curent de la shield-ul ULN2803, care la randul sau este conectat la placa
Raspberry Pi. Cand unul dintre butoanele de pe aplicatia web este apasat, robotul
mobil se deplaseaza in directia aferenta butonului. Cat timp butonul este tinut
apasat, robotul isi continua deplasarea, iar cand butonul este eliberat, robotul se
opreste.

Carui motor si cand anume sa transmita placa Raspberry Pi curent, este stabilit in
codul sursa.
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5. Concluzii.

S-a realizat un robot mobil comandat de la distanta, capabil sa preia informatii
dintr-un mediu virtual, transformand aceste informatii in miscari fizice.

Folosindu-se de un IP privat, din reteaua locala la care este conectat Raspberry-
ul, aplicabilitatea acestui robot se rezuma doar la dispozitivele (telefoane, laptop-
uri, tablete) conectate la aceeasi retea. Dar, cum a fost specificat si in capitolul "
Viitoare Imbunatatiri", aplicabilitatea robotului se poate mari foarte usor cu
achizitia unui IP public sau a unui domeniu public.

Miscarile robotului sunt limitate de citirea starii butonului apasat de mai multe ori
pe secunda, iar acest lucru face ca miscarea robotului sa nu para foarte fluenta.
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